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Rola diagnostyki
w naprawach samochodow (cz.Il)

PREZES ZARZADU
LAUNCH POLSKA

Pomiar i kontrola geometrii samocho-
dowych podwozi mogg by¢ realizowane
obecnie przy uzyciu przyrzadéw o kilku
rodzajach konstrukcji. Jeszcze w nieda-
lekiej przesztosci dominowaty w tej dzie-
dzinie urzadzenia optyczne (zwykte lub
laserowe). Sg one nadal wykorzystywa-
ne w niektérych warsztatach, lecz kom-
fort ich uzytkowania jest w poréwnaniu

POSIADAJACE CERTYFIKAT ITS URZADZENIE X-0631
Z KAMERAMI CCD
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ANDRZE] KOWALEWSKI

z oprzyrzagdowaniem wspoétczesnym zde-
cydowanie nizszy. Standardem sg dzisiaj
bowiem rozwigzania komputerowe.

Procedury  pomiarowe  urzadzen
skomputeryzowanych eliminujg mozli-
wo$¢ powstawania wielu bfedéw typo-
wo obsfugowych, majacych wptyw na
doktadno$¢ otrzymywanych  wynikow.
Istotng role odgrywajg tu réwniez instruk-
cje stanowigce integralng cze$¢ oprogra-
mowania. Prowadza one obstugujgcego
przez caty cykl pomiarowy, informujac na
biezaco o koniecznosci wykonywania ko-
lejnych operacji i zarazem kontrolujac po-
prawno$¢ i kolejnos¢ ich wykonywania.
Zawierajg tez bardzo szczegdtowe wizu-
alizacje graficzne i to zaréwno
statyczne, jak i dynamiczne,
co zdecydowanie ufatwia pra-
ce diagnoscie.

Do interpretacji i weryfikacji
wynikéw badan stuzg kompu-
terowe bazy danych parame-
tréw wzorcowych dla poszcze-
gblnych marek, modeli i wersji
pojazdéw. Mozna je aktualizo-
wac¢ w trakcie uzytkowania urzadzenia.
Poza samymi wartosciami parametrow
geometrii znajdujg sie w nich réwniez
graficzne schematy rozlokowania punk-
téw regulacyjnych zawieszen i uktadow
kierowniczych oraz zalecenia dotyczace
warunkéw wykonywania pomiardw.

OPROCZ ODPOWIEDNIO PRZYGOTOWANEGO STANOWISKA

KONTROLNO-POMIAROWEGO DO SPRAWDZANIA PARAMETROW
GEOMETRII USTAWIENIA KOL I OSI POJAZDOW NIEZBEDNE JEST
JESZCZE SPECJALISTYCZNE URZADZENIE

Wspdtczesne urzgdzenia kompute-
rowe mozna podzieli¢ na dwie odrebne
grupy:

» z technologig kamer CCD,

» z pomiarem w systemie 3D.

Systemy zaliczane do pierwszej z tych
grup wyposazone sg w tzw. aktywne
gtowice pomiarowe. Stanowig one nadaj-
niki i réwnocze$nie odbiorniki liniowych
wigzek promieniowania podczerwone-
g0, tworzacych tzw. elektroniczng rame
wokot badanego pojazdu. Umozliwia to
okreslenie wzajemnych pozycji czujni-
kow umieszczonych w poszczegolnych
gtowicach pomiarowych, zamocowanych
do két pojazdu w sposéb umozliwiajacy
ustalenie ich pofozen katowych wzgle-
dem odpowiednich linii odniesienia.
W urzadzeniach tego typu gtowice po-
miarowe zasilane sa przez wbudowane
w nie akumulatory. Dzieki temu w trakcie
wykonywania czynnoéci  kontrolno-po-
miarowych nie ma koniecznosci stoso-
wania przewodow zasilajgcych pomiedzy
gtowicami a jednostka centralng urzadze-
nia, zdecydowanie pogarszajacych kom-
fort wykonywania pomiaru. Przewody za-
silajgce mozna jednak stosowac w przy-
padku roztadowania sie akumulatorow
w gtowicach pomiarowych.

tadowanie akumulatoréw gtowic po-
miarowych realizowane jest kazdorazowo
po odwieszeniu ich na uchwytach szafki

FOT. LAUNCH



jednostki centralnej urzadzenia. Przesyta-
nie informacji (mierzonych parametréw)
z glowic pomiarowych do jednostki cen-
tralnej w tej grupie przyrzadéw realizo-
wane jest z wykorzystaniem transmisji
radiowej.

Od niedawna urzadzenia komputero-
we dziatajgce w technologii kamer CCD
posiadajg dodatkowe funkcje programo-
we, zdecydowanie podwyzszajgce kom-
fort pracy oraz skracajgce znacznie cykle
kontrolno-pomiarowe. Pierwszg z tych
funkcji jest wykonywanie kompensacji
bicia obreczy w znacznie szybszy i wy-
godniejszy sposoéb niz przy zastosowaniu
tradycyjnej, do$¢ czasochtonnej regulacji
mechanicznej zamocowania gfowicy na
obreczy kofa. Obecnie urzadzenia tego
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typu umozliwiajg przeprowadzenie
kompensacji bicia kot poprzez:
obrot uniesionego kota o 90°
—tryb niepetny, dla wybranego kota;
obrét uniesionego kota o 180°
— odpowiednik metody tradycyjnej;
przetoczenie pojazdu.
Kompensacja bicia poprzez przetocze-
nie pojazdu umozliwia wykonanie jej dla
wszystkich két jednocze$nie w wyniku
przetoczenia pojazdu do przodu i do tytu
o wartos¢ kata obrotu kot wynoszacg 45°.
Kolejng bardzo przydatng funkcjg pro-
gramowg nowoczesnych urzgdzen tego
typu jest mozliwo$¢ pomiaru parametrow
geometrii két pojazdéw wyposazonych
w spojlery i posiadajacych stosunkowo
niskie zawieszenie, bez koniecznosci -

URZADZENIE
X-712

KONKURS!

Mozesz wygrac jeden z 3 kompletow zarowek
H4 BlueVision Ultra ufundowanych przez firmg Philips,

jesli zakreslisz wtasciwe propozycje odpowiedzi na pytania 1, 2, 3 i 4 oraz wyczerpujaco opiszesz kwestie poruszong w pytaniu 5. Nie znasz
niektérych odpowiedzi lub nie jeste$ ich pewien? Przeczytaj w tym wydaniu artykut ,Dlaczego markowa jest lepsza?”, nastepnie wypetnij kupon
zamieszczony ponizej i wyslij go na adres redakcji do 31 stycznia 2013 r. (decyduje data stempla pocztowego) albo tez skorzystaj z formularza

na stronie: www.e-autonaprawa.pl.

Lista laureatow poprzedniej edycji konkursu, zorganizowanej wspdlnie z firmg GG Profits, dostepna jest na stronie internetowe;:

www.e-autonaprawa.pl/konkurs

PYTANIA KONKURSOWE

1. Powodem niewtasciwego rozsytu swiatta zaréwki jest najczescie;j:
[ b. zbyt duza moc
[ d. brak filtracji UV

2. Skutkiem przekroczenia dopuszczalnej mocy $wiatet mijania moze by¢:

[ a. zbyt mata moc
[ c. zta konstrukcja zarnika

[ a. o$lepianie innych kierowcow
[ b. uszkodzenie odbty$nika

[ ¢. uszkodzenie alternatora

1 d. zfa widocznos$¢ drogi

3. Szklana barka zaréwki moze ulec stopieniu, jesli nie pasuja do siebie:

[ a. zaréwka i odbty$nik

[ b. moc i strumien $wietlny

[ c. filtr UV i szyba reflektora

1 d. topliwo$¢ szkta i moc zarnika

4. Korzysci oczekiwane przy zakupie zaréwek ,,no name” moze zniweczy¢:

[ a. nadmierne zuzycie energii
[ b. utrudniony montaz

[ c. niedostateczna trwato$¢
[ d. policyjny mandat

Formularz elektroniczny
znajduje sig na stronie:
hitp://e-autonaprawa.pl/konkurs Prosimy
przesta¢ poczta
lub faksem:

713433541
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Autonaprawa
i pl. Nowy Targ 28/16
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5. Dlaczego zaréwka o zbyt duzej mocy i wartosci strumienia swietlnego jest niekorzystna dla uzytkownika?

PHILIPS

Wyrazam zgode na przetwarzanie moich danych osobowych dla potrzeb niezbednych do przeprowadzenia niniejszego konkursu (ustawa z 29.08.1997 o ochronie danych osobowych)



44 | EKONOMIA, BIZNES, MARKETING

GLOWICA AKTYWNA Z KAMERAMI CCD URZADZENIA LAUNCH X-631

¢ Nagrody: 3komplety zarowek

stosowania dodatkowych przedtuzaczy
pomiedzy zaciskiem kota a gfowicg po-
miarowa. Dzieki wykorzystaniu tej funk-
cji mozna dokona¢ pochylenia koncow
gtowic o warto$¢ 1,5; 3 lub 4,5 mm, co
w zupetno$ci umozliwia komunikacje po-
miedzy nimi. W trakcie pochylania gtowic
pomiarowych wykorzystywana jest funk-
cja tzw. poziomowania elektronicznego
gtowic, uwzgledniajgcego ich odchylenie
od poziomu.

Najnowszg generacje przyrzadéw do
pomiaru i kontroli geometrii ustawienia
kot i osi pojazdéw sg urzadzenia pracu-
jace w tzw. systemie 3D, czyli trojwy-
miarowego modelowania parametrow

podwozia. Urzadzenia wykorzystujgce
te technologie pomiarowg posiadajg
tzw. pasywne gtowice pomiarowe, kto-
rych zadaniem jest wytacznie odbicie
wigzek promieniowania podczerwonego
wysytanych do kazdego kofa pojazdu
z nadajnikéw stanowiska pomiarowe-
go. Odbite pod odpowiednim katem od
ekranow gfowic pasywnych promienie
(w zalezno$ci od ustawienia katowego
kot) rejestrowane sg przez kamery od-
biorcze umieszczone na stanowisku po-
miarowym.

Zastosowany ~w  oprogramowaniu
urzadzenia odpowiedni algorytm oblicza
wszystkie mierzone parametry geome-

GLOWICA PASYWNA URZADZENIA LAUNCH X-712 3D

tryczne na podstawie odchytek ksztattu
kotowego okregdw, umieszczonych na
ekranach gtowic pasywnych. Odchytki te
wynikajg z katowego ustawienia kot i osi
pojazdow.

Czas wykonywania pomiaréw urzg-
dzeniem tego typu wynosi zaledwie kilka
minut i sprowadza sie do krétkiego prze-
toczenia pojazdu do przodu i nastepnie
w tyt do poprzedniej pozycji. Znaczng za-
letg tej konstrukcji jest brak w gtowicach
pasywnych jakichkolwiek elementow
elektronicznych, co ma istotny wptyw na
wydtuzenie ich bezawaryjnej pracy oraz
eliminuje koniecznosc¢ ich kalibracji.
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